
wARIANT 1

dLQ SISTEMY MASSOWOGO OBSLUVIWANIQ S PARAMETRAMI:

- ^ISLO KANALOW 2,

- ^ISLO MEST W O^EREDI 1,

- INTERWALY MEVDU MOMENTAMI PRIHODA TREBOWANIJ WO WHODNOM POTOKE

IME@T \KSPONENCIALXNYJ ZAKON RASPREDELENIQ S PARAMETROM 0.1,

- WREMQ OBSLUVIWANIQ RASPREDELENO PO ZAKONU |RLANGA 2-GO PORQDKA S

PARAMETROM 0.03,

- INTERWAL FUNKCIONIROWANIQ [0,100],

POSTROITX OCENKU SREDNEGO ^ISLA POTERQNNYH TREBOWANIJ.

zNA^ENIE UROWNQ DOWERIQ 0.95, TREBUEMAQ (ABSOL@TNAQ) TO^NOSTX 0.5.



wARIANT 1.1

dLQ SISTEMY MASSOWOGO OBSLUVIWANIQ S PARAMETRAMI:

- ^ISLO KANALOW 2,

- ^ISLO MEST W O^EREDI BESKONE^NO,

- INTERWALY MEVDU MOMENTAMI PRIHODA TREBOWANIJ WO WHODNOM POTOKE

IME@T \KSPONENCIALXNYJ ZAKON RASPREDELENIQ S PARAMETROM 0.1,

- WREMQ OBSLUVIWANIQ RASPREDELENO PO ZAKONU |RLANGA 2-GO PORQDKA S

PARAMETROM 0.07,

- INTERWAL FUNKCIONIROWANIQ BESKONE^EN,

POSTROITX OCENKU STACIONARNOJ WEROQTNOSTI PROSTOQ SISTEMY.

zNA^ENIE UROWNQ DOWERIQ 0.95, TREBUEMAQ (ABSOL@TNAQ) TO^NOSTX 0.05.



wARIANT 2

dLQ SISTEMY MASSOWOGO OBSLUVIWANIQ S PARAMETRAMI:

^ISLO KANALOW 2,

^ISLO MEST W O^EREDI 2,

INTERWALY MEVDU MOMENTAMI PRIHODA TREBOWANIJ WO WHODNOM POTOKE

IME@T \KSPONENCIALXNYJ ZAKON RASPREDELENIQ S PARAMETROM 0.1,

WREMQ OBSLUVIWANIQ RASPREDELENO PO ZAKONU

B(t) = 1 � exp(�0:07(t� 4)); t � 4 ;

INTERWAL FUNKCIONIROWANIQ [0,100],

POSTROITX OCENKU WEROQTNOSTI POTERI NA \TOM INTERWALE HOTQ BY ODNOGO

TREBOWANIQ.

zNA^ENIE UROWNQ DOWERIQ 0.9, TREBUEMAQ TO^NOSTX (ABSOL@TNAQ) 0.05.



wARIANT 2.1

dLQ SISTEMY MASSOWOGO OBSLUVIWANIQ S PARAMETRAMI:

^ISLO KANALOW 2,

^ISLO MEST W O^EREDI 3,

INTERWALY MEVDU MOMENTAMI PRIHODA TREBOWANIJ WO WHODNOM POTOKE

IME@T \KSPONENCIALXNYJ ZAKON RASPREDELENIQ S PARAMETROM 0.1,

WREMQ OBSLUVIWANIQ RASPREDELENO RAWNOMERNO NA [0,2], INTERWAL FUNKCIONIROWANIQ

SISTEMY [0,100].

pOSTROITX OCENKU WEROQTNOSTI TOGO, ^TO NA \TOM INTERWALE NE BUDET

POTERQNO NI ODNOGO TREBOWANIQ.

zNA^ENIE UROWNQ DOWERIQ 0.92, TREBUEMAQ TO^NOSTX (ABSOL@TNAQ) 0.05.


